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Akıllı Radyo
 PROBLEM : Sabit frekans atama stratejisi 

nedeniyle spektrumun yeterince verimli 
kullanılamaması.

 FİKİR : Birincil kullanıcıları rahatsız etmeden 
spektrum boşluklarını kullanarak verimliliği 
arttırmak.

 ZORLUK :
 Spektrumdaki boşlukları yakalamak

 Spektrum boşluklarının zamanda ve uzayda sıklıkla 
değişmesi

 Radyo parametrelerinin anında değiştirilebilmesi
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Spektrum Boşlukları
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Akıllı Döngü
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Akıllı Radyo Ağları Mimari Yapısı
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Sistem Modeli
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 Temel eylemler:

 Bağlantı kurma

 Bağlantının el değiştirmesi

 Bağlantıyı bırakma

 Trafik varış süreci Poisson olarak 

modellenmiştir[2].

 Hücrede bulunma süresi de üstel olarak 

dağılmıştır[3].

μdwell = E[V]L/πS

 Bağlantının el değiştirmesi Tdwell < Thold



Yoğun Hücrenin Etkisi

Hop #0 Hop #1 Hop #2

İkincil kullanıcının 

düşme olasılığı
0.2248 0.1694 0.0151

İkincil kullanıcının 

bloklanma olasılığı
0.2095 0.1355 0.0171
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Kapasite Planlama

 Alandaki ihtiyaçları 
karşılamak

 Yoğun hücreye fazla 
kapasite atanması 

 Yoğun hücresinin 
komşu hücrelere 
etkisi

 Tüm hücrelerde 
benzer servis kalitesi 
sağlama
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Kapasite Planlama Yöntemleri
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 EA Eşit atama

 YHA Yük ve Hoplama uzaklığı tabanlı Atama

 OYHA OrtalamalıYük ve Hoplama uzaklığı 

tabanlı Atama
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Kapasite Planlama
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Hop #0 Hop #1 Hop#2 Toplam 

frekans 

sayēsē

EA 32 32 32 608

YHA 86 43 22+1 608

OYHA, α = 0.6 51 36 29+1 608

OYHA, α = 0.4 44 34 30 608



Kapasite Planlama
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Ķkincil kullanēcēlarda h¿cre deĵiĸtirmeden dolayē d¿ĸme, zorunlu 

frekans deĵiĸtirmeden dolayē d¿ĸme olasēlēĵē(v=1.2 m/s)
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Kapasite Planlama
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